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Dati CAN

Ricezione dati CAN — SmartyCam GP HD 2.2

Domanda:
Come posso permettere alla SmartyCam GP HD 2.2 di ricevere i dati forniti tramite un protocollo
CAN, come tempo sul giro o coordinate GPS, per mostrarli nei relativi overlay?

Risposta:
A seconda dell'informazione trasmessa via CAN, e necessario seguire diversi criteri, affinché i
dati siano mostrati negli overlay nella maniera corretta:

e Coordinate GPS: per consentire alla SmartyCam GP HD 2.2 di mostrare le coordinate GPS
ricevute via CAN, e necessario inviare |'informazione seguendo i criteri elencati sotto:
o L"informazione dovra essere trasmessa come DWORD (32bit)
o |l dato dovra essere espresso come gradi 10e-7, ovvero i gradi fino alla settima
cifra decimale (es.: 120.5984799° -> 1205984799)
o Le coordinate Ovest e Sud, ovvero con segno negativo, dovranno essere espresse
come complemento a 2.
o Lafunzione da scegliere e “Latitude for SmartyCam” oppure “Longitude for
SmartyCam”
o Endianess, arbitration ID e posizionamento dei byte sono liberi

Per fare un esempio pratico, una coordinata espressa in gradi sessagesimali (es.: 120° 35" 91") e
da convertire in gradi decimali (120.5984779) e successivamente moltiplicata per 10.000.000
(1205984779), per poterla inviare via CAN come 0x47E1D1ETF.

In caso di coordinate negative, dovendo esprimere il segno complemento a 2, una coordinata di
-120.5984799 deg andra inviata come OxB81E21E1, ovvero come complemento a 2 del valore
espresso sopra (0x47E1D1ETF).
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Dalla schermata di impostazione del canale CAN, verificare che il campo Signed Data appaia
come “Signed” (immagine seguente; riquadro rosso). Se cosi non fosse, si raccomanda di
aggiornare la versione di Race Studio 3 alla 3.30.12 o successive.

S5 CAN Measure Settings X

CANID Byte Order
0x100 | Low to High (Litle Endian or Intel) |

Measure Stream Data
Start Bit 3z Number of Bits 3z Protected by Key D

MName |GPSLan Short Name Lon

Function Longitude for SmartyCam = |

Max. Freguency

Stepped Values D

R R . GPSLon (Lon) J
igned Data Signed - Byte
A | 30 38| 37 36| 35 34| 33 327

GPSLon (Lon)

Conversion ©Gam |10000000000 Offset |0.0000000000 Byte
47| 46| 45| 44| 43| 42| 41] 40
GPSLon (Lon)

O Encoding Set Encoding Values Byte 6

55 54| 53] 62| 51 50| 49| 48

. PSLon (Lon)
63| 62| 61| 60| 59| 58| 57| 56
Unit After Conwersion deg? Cefault Channel Unit deg?

oK | Cancel
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e Tempi sul giro: per mostrare correttamente l'informazione ricevuta via CAN da una ECU o
da un sistema di terze parti, essa e da inviare seguendo i criteri elencati sotto:
o |l tempo dovra essere espresso in centesimi di secondo (cs)
o Siconsiglia di disporre il dato su una WORD (16bit)
o Deve essere selezionata la funzione “Laptime for SmartyCam” o “Best time for
SmartyCam”, a seconda dell'informazione trasmessa
o Endianess, arbitration ID e posizionamento dei byte sono liberi

Per fare un esempio pratico, un tempo di 6’1113 dovra essere convertito in secondi (317,13 s),
quindi in centesimi di secondo (31713 cs) per essere trasmesso via CAN come 0x7BE1.

e Master Clock: in generale, la data ed ora interne alle SmartyCam si aggiornano collegando
un ricevitore GPS AIM. In mancanza di tale modulo, questa sincronizzazione puo essere
gestita attraverso uno specifico canale ricevuto via CAN e che dovra essere strutturato
seguendo i criteri elencati sotto:

o |l Master Clock dovra essere espresso in UNIX Time (secondi trascorsi dal
1/1/1970)

o L'informazione dovra essere inviata come DWORD (32bit)
La funzione da selezionare sara "Unix System Time for SmartyCam”

o Endianess, arbitration ID e posizionamento dei byte sono liberi
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