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1 – XLog in poche parole 
XLog è un logger piccolo, versatile, leggero e facile da usare che acquisisce e registra i canali provenienti dalla 
ECU del veicolo e dalle espansioni CAN collegate. Esso ha un GPS integrato ed una batteria al litio che registra 
per circa 6 ore e 30 minuti con l’Wi-Fi acceso e per circa 10 ore e 30 minuti con l’Wi-Fi spento. XLog registra i 
dati sia nella memoria interna non volatile da 4GB che nella memoria USB estraibile da 16 GB. 
Esso permette all’utente di creare canali matematici così come di configurare una uscita CAN utilizzando sia 
i canali forniti dalla ECU del veicolo ECU che quelli forniti dalle espansioni CAN AiM. In aggiunta a queste 
caratteristiche, il logger permette di impostare un secondo CAN utilizzabile per collegare sensori ed altri 
strumenti che comunichino via CAN utilizzando protocolli esistenti; nel caso in cui il protocollo non sia 
disponibile è possibile crearne uno dedicato. 
Tutti i canali sono poi visualizzabili sui video SmartyCam quando disponibile. 

Le espansioni AiM supportate sono: 
• LCU-One CAN 
• LCU1S/LCU1S Open 
• SmartyCam 3 
• Channel Expansion 
• ACC 
• ACC2/ACC2 Open 
• ACC3/ACC3 Open 
• GPS09C Pro/GPS09c Pro Open 
• Shift Light Module (normale o versione B) 
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2 – Kit disponibili 
XLog è disponibile in diversi kit. 

Kit XLog RPM 200: X08XLOGRPM200 
• XLog 
• Cavo RPM + alimentazione esterna da 2m 
• Cavo USB 2.0 Type A – Type C da 2m 
• Mini USB da 16GB 

Kit XLog OBDII 200: X08XLOGOBD200 
• XLog 
• Cavo CAN/OBDII/Linea-K + alimentazione esterna da 2m 
• Cavo USB 2.0 Type A – Type C da 2m 
• Mini USB da 16GB 

Kit XLog CAN/RS232 200: X08XLOGCRS200 
• XLog 
• Cavo CAN/RS232 + alimentazione esterna da 2m 
• Cavo USB 2.0 Type A – Type C da 2m 
• Mini USB da 16GB 

Accessorie e ricambi: 
• Cavo RPM + alimentazione esterna da 2m V02.589.020 
• Cavo CAN/OBDII/Linea-K + alimentazione esterna da 2m V02.589.040 
• Cavo CAN/RS232 + alimentazione esterna da 2m V02.589.050 
• Cavo USB 2.0 Type A-Type C da 2m X90TMPC101010 
• mini USB da 16GB 3IRUSBD16GB 

Nota: si utilizzi il cavo da 2m USB2.0 Type A-Type C incluso nel kit il cui codice prodotto è X90TMPC101010 
per collegare XLog al PC. Qualsiasi collegamento che utilizzi un cavo USB C – USB C potrebbe non funzionare 
correttamente. 
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3 – XLog expansioni e collegamenti 
XLog supporta le seguenti espansioni AiM: 
• LCU1S 
• LCU1S Open 
• LCU1 CAN 
• SmartyCam 3 
• Channel Expansion 
• ACC3 
• ACC3 Open 
• ACC2 
• ACC2 Open 
• ACC 
• GPS09c Pro 
• GPS09c Pro Open 
• Shift Light Module (normale o versione B) 
• Volante GT 
• Volante GT32 Standalone 
• Display GS Dash 

L’immagine sotto mostra un esempio di rete CAN AiM. 
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4 – Configurazione col software RaceStudio 3  
Per configurare XLog si seguano queste istruzioni: 
• lanciare RaceStudio 3 
• premere il tasto “New Configuration” sulla tastiera in alto a destra (1) 
• selezionare XLog (2) 
• premere “OK” (3) 
• dare un nome alla configurazione se desiderato (il nome di default è XLog – 4) 
• premere “OK” (5). 

 

Una volta create la configurazione è necessario configurare i seguenti tab: 
• Channels (canali) 
• ECU Stream (streaming della ECU) 
• CAN2 Stream (secondo streaming CAN) 
• CAN Expansions (espansioni CAN) 
• Math Channels (canali matematici) 
• Status Variables (variabili di stato) 
• Parameters (parametri) 
• SmartyCam Stream (streaming SmartyCam) 
• CAN Output (uscita CAN) 
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4.1 – Configurazione canali 
Una volta che la configurazione è stata creata, il software entra nel tab “Canali”. XLog offre due connessioni 
CAN l’una alternativa all’altra: 
• l’una è per la rete CAN AiM (EXP connector to AiM CAN) 
• l’altra per il collegamento con strumenti non AiM (EXP connector to CAN2). L’immagine sotto mostra le 

due opzioni. 
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4.2 – Configurazione streaming ECU 
Entrando nel tab “ECU Stream” apparirà un pannello nel quale scegliere la ECU collegata. 
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Selezionando un protocollo i canali acquisiti saranno mostrati. 
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4.3 – Streaming del secondo CAN (CAN2 stream) 
Perché questo tab funzioni correttamente è necessario impostare la rete CAN di XLog come “EXP connector 
to CAN2” come mostrato sotto. 

Si ricordi che, come detto, questa impostazione comporta che nessuna espansione CAN AiM possa 
essere collegata alla rete. 

Una volta verificata l’impostazione mostrata sopra premere il tasto “Change Protocol” ed il relativo pannello 
sarà mostrato: si selezioni lo strumento che sarà collegato al veicolo. 
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4.4 – Configurazione delle espansioni CAN 
 

ùPerché questo tab funzioni correttamente è necessario impostare la rete CAN di XLog su “EXP connector to 
AiM CAN” come mostrato sotto. 

 

Si ricordi che, come detto, questa impostazione implica che SOLO dispositivi CAN AiM possano essere 
collegati alla rete. 

Le espansioni CAN AiM permettono di aumentare il numero di canali disponibili. Per aggiungere un’espansione 
CAN AiM: 
• premere il tasto “New Expansion” ed apparirà il relativo pannello 
• selezionare l’espansione da collegare 
• premere “OK” 
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Qui sotto è stato selezionato un ACC3. Ogni espansione dev’essere configurata attraverso il pannello 
dedicato. Si faccia riferimento al manuale utente della singola espansione per ulteriori informazioni. 
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4.5 – Configurazione dei canali matematici 
Come per qualsiasi altro logger AiM è possibile aggiungere canali matematici scegliendoli in un’ampia libreria. 
A tal fine si possono usare i canali forniti dalla ECU del veicolo o configurare sensori personalizzati opzionali. 

Per creare canali matematici le opzioni disponibili sono: 
• Bias: considerando la relazione tra due canali mutualmente compatibili la funzione calcola quale dei due 

sia prevalente (tipicamente usato per sospensioni o freni); 
• Bias con soglia (withthreshold): necessita che l’utente imposti un valore di soglia per i canali matematici; 

quando entrambe le soglie vengono superate il sistema effettua il calcolo; 
• Calculated gear: calcola la posizione della marcia utilizzando gli RPM del motore e la velocità del veicolo 
• Precalculated gear: calcola la posizione della marcia usando il rapporto specificando il rapporto per ogni 

marcia e con l’asse del veicolo 
• Linear correction: tipicamente usato quando un canale non è disponibile nel formato desiderato o è stato 

messo a punto male e non può essere rimesso a punto 
• Simple operation: per aggiungere a/sottrarre da un canale un valore costante o il valore di un altro canale 
• Division Integer: per ottenere l’integrale della divisione 
• Division Modulo: per ottenere la parte restante della divisione 
• Bit composed: per comporre 8 flag in una misura a campo di bit. 

Ogni opzione richiede di riempire un pannello dedicato. 
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4.6 – Configurazione delle variabili di stato 
Come ogni logger AiM anche XLog permette di impostare diverse variabili di stato. Per farlo premere il tasto 
“Add Status Variable” e prima di tutto inserire nome ed etichetta a display (display label). La variabile di stato 
può anche essere registrata abilitando la relativa casellina. 
Le variabili di stato possono essere attivate/disattivate usando: 
• la stessa condizione per entrambe le azioni 
• condizioni diverse per attivazione e disattivazione 
• valori di uscita multipli ognuno con la propria condizione 

Esse possono funzionare come: 
• Momentary: quando il tasto viene premuto l’uscita entra nello stato “Active”; quando viene rilasciato 

l’uscita torna alla condizione di riposo “non attivo”; l’etichetta è editabile 
• Toggle: quando il tasto viene premuto l’uscita entra nello stato “Active” e la mantiene anche quando il 

tasto non è più premuto; quando il tasto viene premuto nuovamente torna nello stato di riposo “not 
active”; l’etichetta è editabile 

• Multiposition: ad ogni posizione corrisponde uno stato. 

Quando la variabile di stato è Multiposition le posizioni – così come la soglia temporale (se desiderata) – 
devono essere impostate. Le condizioni di attivazione/disattivazione, la possibilità di registrare i valori ed il tipo 
di condizione sono le medesime di Momentary e Toggle. 
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Ogni condizione può essere: 
• sempre verificata (always True) 
• sempre falsa (always False) 
• personalizzata 
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Per impostare una condizione personalizzata: 
• premere il tasto “Add” nel tab “Status Variables” 
• selezionare l’opzione personalizzata (1) 
• appare un pannello nel quale selezionare il canale il cui stato determina le condizioni della variabile di 

stato che si sta impostando (2) 
• premere “OK” (3) 
• impostare la condizione (4) 
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Quando la condizione è stata impostata premere “Save”. 
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Quando la condizione è stata impostata e salvata, passandoci sopra col mouse essa viene mostrata nel tab 
“Status Variable” e può essere editata cliccandovi sopra. Le condizioni sono mostrate in basso al pannello 
come evidenziato sotto. 
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4.7 – Configurazione parametri 
Il tab Parameters permette di impostare: 
Rilevazione del giro via GPS (GPS Lap Detection 1) decidendo per quanti secondi il tempo sul giro viene 
mostrato sul display (al momento è disponibile il display GS Dash tra le espansioni CAN); le opzioni disponibili 
sono: 
• Mostra tempo sul giro per (Hold lap time for): è il numero di secondi per i quali il tempo sul giro viene 

mostrato statico sul display prima di riprendere a mostrarlo dinamico come predittivo (predictive), 
attuale (current) o che scorre (running) 

• Larghezza della pista (Track width): è la larghezza che sarà considerata per qualsiasi punto GPS 
impostato (i.e. per esempio la larghezza per la linea del traguardo). 

Velocità di riferimento (Reference Speed 2): 
• Imposta la velocità di riferimento: l’impostazione di default è velocità GPS (GPS Speed) ma se è 

disponibile una velocità di riferimento alternativa è possibile cambiarla abilitando la casellina a sinistra 
che abilita poi il relativo tasto. 

Condizioni d’inizio registrazione (Start data recording 3) permette di impostare le condizioni che avviano la 
registrazione. Le opzioni disponibili sono: 
• condizioni standard: valore RPM maggiore di 500 o velocità maggiore di 6 mph 
• condizioni personalizzate: permette di impostare il numero di secondi nei quali la condizione è 

verificata e la condizione stessa premendo il tasto “Add”. 
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4.8 – SmartyCam Stream 
XLog può essere collegato sia a SmartyCam 2 che a SmartyCam 3 utilizzando il CAN Bus per mostrare i dati sui 
video SmartyCam. Il logger trasmette i dati alla telecamera in due modalità leggermente differenti a seconda 
del modello di telecamera e delle impostazioni scelte. Le opzioni disponibili sono: 
• SmartyCam 2 e SmartyCam 3 Default 
• SmartyCam 3 Advanced 

Perché XLog trasmetta tutti i canali alla SmartyCam 2/SmartyCam 3 collegata: 
• entrare nel tab “SmartyCam stream” 
• esso mostra tutti i canali e/o sensori compatibili con la funzione selezionata. Nota: se il canale o il 

sensore selezionato non sono nella lista si abiliti la casellina “Enable all channels for functions” 
checkbox e tutti i canali/sensori saranno mostrati. 

Il protocollo di default AiM trasmette una gamma limitata di informazioni che sono comunque sufficienti per 
un’ampia gamma di installazioni. 
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Per trasmettere un set di informazioni diverse è necessario impostare SmartyCam 3 advanced; nota bene: 
questa funzione è solo per utenti esperti. Si segua questa procedura: 
• selezionare SmartyCam stream tab nella configurazione di XLog 
• selezionare l’opzione “SmartyCam 3 –> Advanced” nel tab SmartyCam Stream 
• configurare XLog per trasmettere uno streaming SmartyCam diverso; se non è stato creato nessun 

protocollo SmartyCam per XLog apparirà un messaggio (1) 
• premere “Add new Payload” (2) 
• creare lo streaming desiderato definendo i campi ID richiesti e salvare premendo “OK” 
• dare un nome al protocollo 

4.9 – Configurazione dell’uscita CAN (CAN Output) 
Il logger può trasmettere uno streaming dati CAN che contenga i canali richiesti sul CAN bus AiM. Esso funziona 
esattamente come SmartyCam 3 advanced. 

4.10 – Trasmettere la configurazione ad XLog 
Quando tutti i tab sono stati impostati la configurazione di XLog dev’essere salvata e trasmessa allo strumento 
utilizzando i tasti “Save” e “Transmit” della tastiera superiore del software. XLog può essere collegato al PC 
via Wi-Fi o col cavo USB A – USB C incluso nel kit. 
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5 – Dimensioni, pinout e caratteristiche tecniche 
L’immagine sotto mostra le dimensioni di XLog in mm [pollici]. 
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L’immagine sotto mostra il pinout di XLog. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Caratteristiche tecniche: 

• Database piste integrato Si 
• Piattaforma inerziale: accelerometro interno tri-assiale ±5G + giroscopio tri-assiale 
• Collegamento USB: Si 
• Collegamento Wi-Fi: Si 
• GPS 25Hz 
• Collegamento ECU: CAN, RS232 o Linea-K 
• Ingresso RPM: 1 
• Tasti: 1 
• LED di stato 1 
• Alimentazione esterna 9÷15 V 
• Connettori 1 presa (Binder 712 a 5 pin) + 1 presa (Binder 712 a 8 pin) 
• Memoria 4GB + memory card USB-C rimovibile 
• Tipo batteria Al litio ricaricabile 
• Dimensioni 72.3x65.3x3.03 mm 
• Peso circa 150g 
• Impermeabilità: IP65 
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