AiM Infotech

Sensore di pressione turbo
da-1a 3 bar
Configurazione con Race
Studio 2

Versione 1.00




éi@ InfoTech

Introduzione

Quando il sensore di pressione da -1 a 3 bar € collegato fisicamente ad un canale dello strumento &
necessario caricarlo nella relativa configurazione col software di configurazione AiM. In questo
datasheet esso verra caricato nella configurazione col osftware Race Studio 2.
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Configurazione con Race Studio 2

e con lo strumento acceso e collegato al PC, lanciare il software e selezionare lo strumento cui il
sensore viene collegato; creare un sensore personalizzato premendo "Sensori personalizzati" (1)
e selezionare il tipo di misura (Pressione) e l'unita di misura (bar) (2);
e compilare le prime due righe della tabella a sinistra come segue (3):
X[Mv] | Y [Bar]
1000 -1
5000 3

e premere "Calibra curva" (4), inserire il nome del sensore - nell'esempio "AiM -1 to 3 bar
(XO5SNP31004A)" - e premere "Salva sensore" (5); premere "Esci" (6)
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Per impostare il sensore nella configurazione dello strumento:

e entrare nel foglio "Canali"

e impostare il sensore su un canale selezionando "AiM -1 to 3 bar (X05SNP31004A)" nella colonna
"Sensore usato" del canale desiderato (nell'esempio il canale 5)

e premere "Trasmissione".

i Lingws 1

e
@;m: I g«-um.d.r.m |ﬂ'_s'c ] @mr godd |
The Werid Laader in Data Acuisition [Home matatazione Tio centralna [ews [ Lag Torer I [ Frequenza toiake Frequenza master Frequenze sspecaionl | Tot Espansiont
’ , |I1}NJL| V04 - S cansh EMTRON - Cay Othco DEFALRLY 45225 (h.ms) 13851 (hms) 476 Mz) AT6 (M2} 0 Mz} o
‘ e Scogh configrasons| Canet iCenti | Vaore | Corfigurntors espansont via CAN |
i Speedl Speed2
x Scarico dad Cresnferercanasts  fom) 1666 crasofwencarvts  (me) 1666
- Imputs per e ruata 1 B per o nusitn 1
g Importa dati da - — T
W) icrasD SmamCam D Al Horne cansle Freg. [Sensere usato Urita [— [ Fomdoscata -
L J P T DISARILITATO Engine 10 H: =1 Gt matore P o 000
— - 1 P01 F apurrato Speedl 10 He =1 velocta =l w1 =loa 200
g c':':h'"; 'I'""" w02 W ABLITATO — 10H: = velocita =l 1 =log 00
L J cH1 W ABLITATO Channel 1 10Hz 2| Genesico lingare 0.5V zlva =l oo 50
r | H2 R apumato Channel 2 10Hz =] Genesico lineare 05V =lva =lon 50
g "‘E|°"""“"'" 3 ¥ ABLITATO Channel 3 10H: =] Genesico lineare 0-5 =lva =lo0 50
L | HA ¥ ADLITATO Channel 4 10z - oo ¥ =hy 1 =l 00 50 u
— | CHS I DISABLITATO Channel 5 10H: %m.mlumwnm .]1- =lo H
QQ Gnline CALC GEAR 1| DISARILITATO Caleudated Gnst 10H: e calicils G 0 ]
L d ACCY F apnItato Lateral sce 10 H: =] Acertorometio taversle =lgm 100 100
= acc2 I osasuraro Longaudinal_ace 10H: | sceeleremet longaudinale zllg m 300 3m
QQ Calibrazione ACc3 W ABLITATO Vertieal_see 10 Hz 2| Aceelemmetrs venicale intemo 2lgm 1] E1]
dhapositivo LOG_ T F apwrmato Datalogger Temp 10 Hz =] Geunto freddo % =lo 50
_ , BATT F ABLITATO Battery 1H: =] Battesia Vi 50 150
= s xzadd | £t P ADLITATO ECU_RPM 10 ks 2| Sensore giri matare P ] 10000
| | Eu2 W ABLITATO ECU_MAN AR PR 10H: =l Sermare pressicne kPa 1 =l 00 00
. LTk W AELITATO ECULENG, ThaP 10 H: = Sarore tempeiaturs C =l 130
ﬂ | ECU F ammato ECULENG IN_T 10 He =] Semore temgesatura C =l L]
| Araran U W asurato ECU_THROTTLEL 10H: | Sensore percentusie %1 (1] 1000
> ECULG W apurmato ECU_CHARGE T 10 Hz =] Sensore temperturs c =l %0
[Th) Famnmato ECUGEAR SHr =1 Sensore marcia s ] 7
ECUS W ABLITATO ECU_V_BATT 10 He =1 Voltmesra Vi =l 50 200
vy W ABLITATO ECU_OR_PR 10 Hz =] Sensare pressicne [ =lon 10000
ECUI0 ¥ ABWITATO ECU_OIL_THE 10 He = Sernore temperstuta G =l 15
UL W AELITATO FCUFURL PR 10 Hz = Senore presicne [T =l oa 10000
Smaporing com Uiz W amLtato ECU_FUEL_ThR 10 M =] sensare temperatura € =l 50
ECU13 F ABLITATO ECU_EXH PRE 10H: = Sensore pressicae ¥ 1 =l 200 1000
] & ammatn renmm o e B r— [ ) =lnn man %




